Монтаж и условия подключения транзисторного преобразователя BOSCH
1. Монтаж.
При монтаже преобразователя в станции управления необходимо выполнять следующие условия:
· Кабельные каналы необходимо монтировать на расстоянии не менее 50мм от преобразователя;
· Необходима раздельная прокладка кабелей управления и силовых;
· Дросселя монтировать как можно ближе к преобразователю;
· Устанавливать преобразователи в шкафах с защитой IP54. В шкафах с защитой IP44 необходимо устанавливать пылезащитные фильтры.

2. Условия подключения.

· Подключение тахогенератора.
         Для подключения тахогенератора применять только 2-х жильный экранированный кабель со скрученными жилами. Экран кабеля  необходимо подключать только к преобразователю,- клемма «корпус». Максимально допустимое напряжение тахогенератора  ±75В.
                      [image: ]
· Подключение задающего напряжения.
         Для  подключения задающего напряжения применять только двухжильный экранированный кабель со скрученными  жилами. Экран кабеля подключать только с одной стороны – источника задающего напряжения или преобразователя.
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· Заземление.
Клемма «Земля» должна соединяться с шиной «Нуль» в станции управления проводом сечением 6мм². При установке на станке нескольких преобразователей  клеммы 27 необходимо соединить между собой.

                   [image: ]
· Сигнал готовности.
Контакт внутреннего реле готовности преобразователя ВТВ подключен к клеммам 19, 20 интерфейса. Контакт замкнут если:
= нет короткого замыкания в нагрузке;
= уровень напряжений управления и силового в норме;
= нет превышения температурного режима.
При отсутствии одного из этих условий сигнал готовности снимается. Нагрузка на контакт не должна превышать 1А при напряжении 100В.
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· Источник питания ±15В.
Для питания наладочного прибора, формирования задания вспомогательных приводов на клеммах 11 и 12 выведены  напряжения +15В и -15В соответственно. Максимальная нагрузка не должна превышать 50mA.       
                                 [image: ]

· Контроль тока якоря.
Для контроля тока якоря к клеммам 7, 10 интерфейса может быть подключен измерительный прибор. Напряжение на клемме 10 составляет ±10В при максимально допустимом токе преобразователя  (100A). Сопротивление измерительного прибора должно составлять 2,2 кОм.
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· Подключение к сети
Для питания преобразователя требуется два различных источника питания:
= переменное напряжение 220В частотой 50-60Гц для питания цепей управления подключается к клеммам 21, 22 интерфейса. Потребляемая мощность 40Вт.
=переменное напряжение для питания неуправляемого выпрямителя подключается к клеммам 23, 24, 25.
Фазировка напряжений силового и цепей управления не требуется. Сигнал готовности преобразователя выдается только при одновременном включении напряжений силового и управления. В противном случае преобразователь выдает сигнал аварии.
Если используются несколько преобразователей с одинаковым выходным напряжением необходимо соединить  между собой клеммы 26 всех преобразователей, а также клеммы 27. В цепях клемм 26 установить быстродействующие предохранители  на 25А. 
                     [image: ]
На рисунке показан пример подключения двух преобразователей:
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· Подключение электродвигателя.

                [image: ]
Для сглаживания тока и для защиты силовых транзисторов индуктивность якорной цепи должна составлять определённую минимальную величину. 
Таблица:

	TR6-60
TR6-100
TR6-170
	30x30/52V
3x46/80V
3x72/125V
	60V
100V
170V
	
6A
	
18A
	1,8mH
3mH
5,2mH

	TR17-60
TR17-100
TR17-170
	30x30/52V
3x46/80V
3x72/125V
	60V
100V
170V
	
17A
	
42A
	0,64mH
1,1mH
1,8mH

	TR25-60
TR25-100
TR25-170
	30x30/52V
3x46/80V
3x72/125V
	60V
100V
170V
	
25A
	
80A
	0,44mh
0,73mH
1,2mH

	TR40-60
TR40-100
TR40-170
	30x30/52V
3x46/80V
3x72/125V
	60V
100V
170V
	
40A
	
120A
	0,27mH
0,45mH
0,77mH



Якорь электродвигателя подключается через два дросселя. Индуктивность  дросселей определяется из выражения 
Lдр = (Lтреб. –Lдв.) / 2;  где
Lдр. – индуктивность дросселя,
Lтреб. – требуемая индуктивность якорной цепи (см. таблицу);
Lдв. – индуктивность электродвигателя.
Если  Lтреб ≤ Lдв., то в цепь якоря необходимо поставить два разделительных дросселя индуктивностью 0,1mH. В этом случае дроссели служат только для защиты силовых транзисторов от коротких замыканий.
Общая схема подключения транзисторного преобразователя приведена ниже.
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